SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT ELEKTRYCZNYCH

1. Dane ogoélne:
1.1. Nazwa zamoOwienia:

,, Adaptacja projekt typowego’Modutowy system zaplecza boisk sportowych — ORLIK 2012 ,,
instalacji wewngtrznej elektrycznej n.n. w budynku szatni i projekt o§wietlenia zewngtrznego

"

1.2. Przedmiot i zakres robot elektrycznych:

Przedmiotem zamowienia jest wykonanie instalacji elektryczne;.

Caly zakres robdt nalezy wykona¢ w jednym etapie ktory obejmuje wykonanie:

+ rozdzielni gtéwnej TE 1 PO

« instalacji elektrycznej wewngtrznej oswietlenia

+ instalacji elektrycznej wewngtrznej gniazd

+ os$wietlenie zewngtrzne

Niniejsza STWiIORE obejmuje catos¢ robot 1 nalezy ja stosowac do zakresu ktory Scisle
okresli Specyfikacja Istotnych Warunkow Zamowienia.

1.3. Wyszczegolnienie i opis robot towarzyszacych i robot tymczasowych:
Nie przewiduje si¢ wykonania robdt towarzyszach 1 robot tymczasowych.
1.4. Informacje o terenie budowy.

Stan prawny terenu — Urzad Miasta w Olszowce
Usytuowanie budowy — Lubianka gm. Olszéwka dz. nr 125/4
Uzbrojenie terenu — petne

1.4.1. Organizacja budowy:

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz z uzgodnieniami prawnymi 1 administracyjnymi, dziennik budowy komplet
dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych.
Do dnia przekazania placu budowy, Inwestor ustanowi Inspektora Nadzoru inwestorskiego.
Wykonawca przed rozpoczegciem budowy, sporzadzi plan bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia
Wykonawca umiesci na budowie w widocznym miejscu tablicg informacyjna oraz ogloszenie
zawierajace dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia, zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn. 26.06.2002 r. z poz. zmianami.

Przed rozpoczeciem robdt budowlanych nalezy dokonaé¢ wpisu osob, ktérym zostato
powierzone kierownictwo, nadzor i kontrola techniczna robot budowlanych.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie material 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot i do czasu odbioru
statecznego.

1.4.2. Zabezpieczenie interesow 0sob trzecich:

Wykonawca odpowiada za ochrong obiektow 1 instalacji na powierzchni ziemi 1 za urzadzenia
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podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bgdacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych przez Zamawiajacego
w ramach planu lokalizacji.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
obiektow, instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bgdzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
istniejacych obiektow, instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.4.3. Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $srodowiska naturalnego.
Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otocznia, nie beda dopuszczone do uzycia.

1.4.4. Warunki bezpieczenstwa pracy:

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepisOw dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowne;.

Wykonawca bgdzie przestrzegat przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bgdzie utrzymywat sprawny sprzg¢t przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami 1
zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.4.5.Zaplecza dla potrzeb budowy:

Dla realizacji inwestycji Wykonawca moze urzadzi¢ zaplecze dla potrzeb budowy na terenie
posesji na ktorej usytuowany jest realizowany obiekt.

Podlaczenie zaplecza do instalacji elektrycznej 1 wodociagowej jest mozliwe po uzgodnieniu
z Uzytkownikiem sposobu rozliczenia i zaptaty za pobrane media.

Koszty poboru wody, energii elektrycznej, w trakcie wykonywania robot objetych umowa
ponosi Wykonawca.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za swoje sktadniki majatkowe znajdujace si¢ na placu
budowy w trakcie realizacji przedmiotu umowy.

1.4.6. Warunki dotyczace organizacji ruchu.
Realizowana inwestycja nie wymaga wprowadzenia zmian w organizacji ruchu.
1.4.7. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
inwestycji az do zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot.
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Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze jest
wliczony w ceng umowna.

1.5.Nazwy i kody (CPV):

+ grupa - Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej —45311100-1
+ grupa — Roboty w zakresie opraw elektrycznych -45311200-2
+ grupa - Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej

instalacja gniazd— 45311100-1

2. Wymagania dotyczace wyrobow budowlanych elektrycznych.

Wykonawca zobowiazany jest do uzycia wyrobéw budowlanych do realizacji obiektu lub jego
elementow, ktore posiadaja:

1/ certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow 1 dokumentdéw technicznych,

2/ deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskimi Normami lub aprobatami
technicznymi w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sa objete certyfikacja okreslona w pkt 1 1 ktore posiadaja oceng higieniczna wydana przez
PZH oraz spetniajace parametry techniczne okreslone w dokumentacji projektowej oraz
wymogi STWiORE.

Cechy materiatow 1 elementow budowli musza by¢ jednorodne 1 wykazywac zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie bgda w petni zgodne z dokumentacja projektowa
lub STWIORE 1 wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn:

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Jakikolwiek sprze¢t, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot.

4. Wymagania dotyczace Srodkow transportu:

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych
materiatow.

Wykonawca bgdzie na biezaco usuwal na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wymagania dotyczace wykonania robot:

Wszystkie roboty w zakesie objmujacym opracowanie winny by¢ prowadzone zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych oraz Rozporzadzenia Ministra Pracy
1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogolnych przepiséw bezpieczenstwa
1 higieny pracy.



5.1.Rozdzielnia TE 1 POS.
W pomieszczeniu trenera przewidziano rozdzielni¢ TE zasilana ze zlacza kablowego.
Rozdzielni¢ wykona¢ wg. rozwiazania typowego. W rozdzielni TE dodatkowo nalezy
zabudowac panel o$wietlenia zewngtrznego PO wykonany zgodnie z rys. nr E-3

5.2. Instalacja o$wietlenia.

Wg. ,,Projektu standart+”1 rysunku zamiennego
5.3. Instalacja gniazd

Wg. ,,Projektu standart+”1 rysunku zamiennego
5.4 Oswietlenie zewngtrzne

Oswietlenie zewngtrzne zaprojektowano na masztach os$wietleniowych typu
M-100SE o wysokosci 9,5 m ,na gotowym fundamencie typ F-160 o wymiarach
0,4x0,4x1,6m 1 glowica typu GN z trzema 1 szeScioma naswietlaczami typu OMH-400
W . Zasilanie stupow wykonaé¢ kablem ziemnym YKY 5x10 mm?® .Zalaczanie
oswietlenia przewidziano przez wylacznik zmierzchowy .Kable zasilajace obwody
oswietleniowe 1 sygnalizacyjne nalezy uktada¢ w ziemi na glgbokosci 0,8 m liczac od
zewnetrznej powtoki kabla do powierzchni terenu na uprzednio wykonanej podsypce z
piasku o grubosci 0.1 m z przysypaniem taka sama warstwa a nast¢pnie gruntem
rodzimym grubosci 0.15 m. Ostatnia warstwg nalezy przykry¢ folia z tworzywa koloru
niebieskiego grubosci przynajmniej 0.5mm 1 szerokos$ci 0.25 m. Kabel nalezy w rowie
kablowym uklada¢ linia falista .Promien skrg¢tu nie powinien by¢ mniejszy niz 10-
krotna zewngtrzna Srednica kabla. W poblizu instalacji podziemnych tj. kabla w.n. i
n.n., telefon., woda , itp. Prace nalezy prowadzi¢ rgcznie (zabezpieczajac instalacje
przed uszkodzeniem ) z zachowaniem wymaganych min. Odleglosci (zblizen) 1 pod
nadzorem 1 za zgoda wlasciciela sieci. Lini¢ kablowa uklada¢ zgodnie z aktualnymi
przepisami 1 obowiazujaca norma .

6. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét:

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych
oraz oraz dokumenty przekazane przez Zamawiajacego Wykonawcy stanowia cz¢s¢ umowy, a
wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej wykonania i odbioru
robot budowlanych beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatow 1 elementéw budowli musza by¢ jednorodne 1 wykazywac¢ zgodnos$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

Przedmiar robdt zalaczony do dokumentacji projektowej jest materiatlem pomocniczym do
okreslenia ilosciowego zakresu robot.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie bedace w petni zgodne z dokumentacja projektowa
lub specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych i wplynie to na
niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostana zastapione innymi, a
roboty rozebrane 1 wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.



7. Opis sposobu odbioru robét:
7.1. Rodzaje odbiorow robot:

Roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom:

a/ odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
b/ odbiodr czgsciowy,

¢/ odbidr ostateczny,

d/ odbidr pogwarancyjny.

7.2. Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu.

Odbior robodt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robo6t, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robodt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.
Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru Wykonawca zgtasza wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru.

Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie poézniej niz w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy 1 powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

7.3. Odbior czgsciowy.

Odbior czesciowy dokonuje si¢ wg tych samych zasad co odbidr ostateczny zawartych w
punkcie 7.4.

7.4. Odbior ostateczny robot.
7.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilosci, jakoSci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pisSmie o tym fakcie Zamawiajacego 1 Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robdt 1 przejgciu dokumentow o ktorych
mowa w punkcie 7.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru 1 Wykonawcy.

Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow 1 pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja
projektowa 1 STWiORE.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie robot
uzupehiajacych i poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupetniajacych,
komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji projektowej i STWiORE z
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uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonywanych robot w stosunku
do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

7.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokédt odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:
1/ dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami.

2/ dzienniki budowy,

3/ deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

7.5. Odbior pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem
ewentualnych wad stwierdzonych po odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej z uwzglednieniem
zasad opisanych punkcie 7.4.

8. Opis sposobu rozliczania robot tymczasowych i prac towarzyszacych:
Nie wystepuje.
9. Dokumenty odniesienia.

Dokumentami odniesienia sg:

1. Projekt budowlany ,, Adaptacja projekt typowego”’Modulowy system zaplecza boisk

sportowych — ORLIK 2012 ,, instalacji wewngtrznej elektrycznej n.n. w budynku szatni 1

projekt o$wietlenia zewngtrznego "

Specyfikacja techniczna wykonania 1 odbioru robot elektrycznych.

Oferta wykonawcy.

Ustawa ,,Prawo budowlane” z dnia 7 lipca 1994 r. wraz z p6Zniejszymi zmianami.

Ustawa ,,Prawo zamowien publicznych” z dnia 29 stycznia 2004 r. wraz z poZniejszymi

zmianami.

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki 1 ich usytuowanie z p6zniejszymi
zmianami.

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

8. Rozporzadzenia Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie
ogolnych przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy.
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